	Unidade Curricular 
	Disciplina: Controle Automático I
Código: ENG415

	Período letivo: 
	7º Semestre
	Carga Horária : 
	Carga Horária Semanal: 4 Carga Horária Total: 60

	Objetivos 

	Conhecer os principais conceitos e técnicas utilizadas na teoria de controle moderna moderno.

	

	Ementa 

	Conceitos e definições em controle de sistemas; ordem e tipo; análise de resposta transitória de sistemas prototípicos; realimentação unitária; análise de erros estacionários; compensação proporcional, integral, derivativa (PID); métodos de projeto de compensadores: lugar das raízes e diagrama de bode; compensação avanço- atraso; análise de estabilidade relativa.

	

	Pré-requisitos 

	Análise de Sistemas Lineares – ENG415
Análise de Variáveis Complexas – MAT216

	Bibliografia Básica (títulos , periódicos, etc.) 

	Título/Periódico 
	Autor 
	Edição 
	Local 
	Editora 
	Ano 
	LT 

	N. NISE – Engenharia de Sistemas de Controle.
	N. Nise
	3ª
	Rio de Janeiro
	LTC
	2002
	sim

	Engenharia de Controle Moderno
	K. Ogata
	4ª
	São Paulo
	Pearson do Brasil
	2005
	sim

	Bibliografia Complementar (títulos , periódicos, etc.) 

	Título/Periódico 
	Autor 
	Edição 
	Local 
	Editora 
	Ano 

	Linear control systems analysis and design, 5thEdition, , 2003.
	J.D. Dazzo, C. Houpis and S. N. Sheldon
	5ª
	Flórida
	CRC Press
	2003

	Sistemas de retroação e controle 
	J.J. Distefano, A.R. Stubberud e I.J.Williams
	
	São Paulo
	McGraw-Hill do Brasil
	1972

	3. Contorl ystems Wikibook, disponível em

http://en.wikibooks.org/wiki/Control_Systems,

Acessado em 01/08/2008.


	
	
	
	
	

	Outros 
	Periódicos diversos (IEEE Transactions, Automatica, etc.)


