	Unidade Curricular 
	Disciplina: Sistemas Mecatrônicos
Código: ENG427

	Período letivo: 
	
	Carga Horária : 
	Carga Horária Semanal: 4h  Carga Horária Total: 60h

	Objetivos 

	Apresentar ao aluno os conceitos relacionados aos sistemas mecatrônicos.

	Expor os diferentes tipos de automação, seus princípios e aplicações.

	Discutir os sistemas mecatrônicos no contexto da automação industrial.

	Ementa 

	Sistemas mecatrônicos.

	Sistemas de automação e controle aplicados à mecatrônica.

	Pré-requisitos 

	ENG415

	Bibliografia Básica (títulos , periódicos, etc.) 

	Título/Periódico 
	Autor 
	Edição 
	Local 
	Editora 
	Ano 
	LT 

	Automação de sistemas e robótica
	Pazos, F.
	
	
	AXCEL
	
	X

	Engenharia de automação industrial 
	Moraes, C. C. E Castrucci, P. L.
	
	
	LTC
	
	X

	Princípios de mecatrônica
	Rosário, J. M.
	
	
	 Pearson
	
	

	Bibliografia Complementar (títulos , periódicos, etc.) 

	Título/Periódico 
	Autor 
	Edição 
	Local 
	Editora 
	Ano 

	
	
	
	
	
	

	Outros 
	IEEE/ASME transactions on mechatronics.


